PRZEDMIAR ROBOT

Lp.. Podst | Opis i wyliczenia | j.m. | Poszcz | Razem
1 . Roboty przygotowawcze D-01.0000
1 KNR 2-01 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach drogowych - trasa 'km |
d.1:0119-03  drogi w terenie réwninnym ,
: 1990.00%0.001 lkm 0.990/
| | RAZEM | 0.990
2 Podbudowy D-04.00.00
2IKNNR 6  Profilowanie | zageszczanie z uzupetnieniem podbudowy kru- m2 '
d.2.0103-03 szywem famanym 0/31,5 wykonywane mechanicznie w gruncie ‘
I lkat. II-IV pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni ! :
' 1990.0*4.6 im2 4554.000/
: RAZEM | 4554.000
3.IKNNR 6  'Skropienie emulsjg asfaltowg nawierzchni drogowych, warstw  |m2
d.211005-07  |konstrukcyjnych nieulepszonych. |
| 990.0*4.6 |m?2 4554.000;
l RAZEM | 4554.000
3] Nawierzchnie D-05.00.00
4'KNR 2-31 Nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicznych grysowo- |m2
d.310311-05 !ZWirowych AC11S- warstwa grubosci po zageszcz. 5 cm dowo-
izona z odlegtosci 30 km.
.990.0"4.5 m?2 4455.000
! RAZEM 4455.000
4. Roboty wykoriczeniowe D-06.00.00
5KNR 2-31 [Mechaniczne profilowanie | uzupetnianie poboczy kruszywem |mz2
d.4!1402-05 Htamanym 0/31,5 o grub. do 10 cm.
| 1990.0*0.75*2 m?2 1485.000
i RAZEM | 1485.000

Norma STD Wersja 4.40 Nr seryjny: 7513 Uzytkownik: MS



